广东省高等教育自学考试《车辆理论》课程考试大纲

（课程代码：13363）
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Ⅰ 课程性质与课程目标

一、课程性质与特点

《车辆理论》是全国高等教育自学考试车辆工程（专升本）专业的一门专业基础课程。本课程根据作用于汽车上的外力特性，分析了与汽车动力学有关的汽车各主要使用性能：动力性、燃油经济性、制动性、操纵稳定性、行驶平顺性及通过性。分析了各使用性能的评价指标和评价方法，讨论了汽车及其部件的结构参数对使用性能的影响，并结合新的国家标准介绍了使用性能的试验方法。

二、课程目标

通过本课程的学习,要求学生掌握各使用性能的评价指标与评价方法，建立有关的动力学方程，分析汽车及其部件的结构形式与结构参数对各使用性能的影响，了解进行性能预测的基本计算方法和性能试验方法。课程为学生提供了进行汽车设计、试验及使用所必需的专业基础知识。

三、与相关课程的联系与区别

《车辆理论》是车辆工程专业的一门专业基础课，是一门面向应用的、具有很强实践性与综合性的课程。它与本专业开设的其他课程有密切的联系，其中《概率论与数理统计》、《汽车文化》作为先开课程，《车辆设计》作为后续课程，通过整个专业课程系统的学习，令学生掌握车辆工程专业的基本知识，从而具备相关的工作能力。

四、课程的重点和难点

本课程的重点内容是： 汽车动力性的评价指标、汽车的驱动力图、汽车燃油经济性的评价指标、影响汽车燃油经济性的使用因素、影响汽车燃油经济性的结构因素、汽车发动机功率的选择、传动系最小传动比的选择、传动系最大传动比的选择、传动系挡数与会下比的选择、制动性的评价指标、影响侧偏特性的因素、侧倾时左右车轮垂直载荷变化对汽车转向性能的影响、汽车行驶平顺性的评价方法。

本课程的难点内容是：滚动阻力及滚动阻力系数、附着力与附着率、汽车等加速时燃油消耗量的计算、影响汽车燃油经济性的结构因素、传动系最小传动比的选择、传动系挡数与各挡传动比的选择、在不同附着系数的道路上的制动过程分析、轮胎侧偏现象、汽车的稳态响应、悬架的侧倾特性、汽车行驶平顺性的评价方法、路面不平度的功率谱密度、单质量系统的频率响应特性、振动响应均方根值谱的计算与分析。

Ⅱ  考核目标
本课程在考核目标中，按照识记、领会、简单应用和综合应用四个层次规定其应达到的能力层次要求。四个能力层次是递进关系，各能力层次的含义是：

识记：要求考生能够识别和记忆车辆的有关基本概念、原则和方法，并能够根据考核的不同要求做正确的表述。

领会：要求考生能够领悟和理解车辆理论的主要任务或内容、步骤、基本原理和原则、工具以及方法，并能够进行恰当的分析和判断。

简单应用：要求考生能够在领会的基础上，运用车辆理论课程的理论、步骤、基本原理和原则、工具、方法等对车辆进行相应的分析与设计。

综合应用：在对一些重要概念、基本原理和方法熟悉和深入理解的基础上，根据考核的不同要求，综合运用部分或多个相关知识点分析和解决比较复杂的问题。

Ⅲ  课程内容与考核要求
第一章 汽车的动力性

一、学习目的与要求

了解汽车的动力性指标；熟悉驱动力-行驶阻力平衡图与动力特性图；了解附着条件与附着率，熟悉功率平衡图，了解电动汽车动力性。

二、课程内容

第一节  汽车的动力性指标

第二节  汽车的驱动力与行驶阻力

（一）汽车的驱动力

（二）汽车的行驶阻力

（三）汽车行驶方程式

第三节  汽车的驱动力-行驶阻力平衡图与动力特性图

（一）驱动力-行驶阻力平衡图

（二）动力特性图

第四节  汽车行驶的附着条件与汽车的附着率

（一）汽车行驶的附着条件

（二）汽车的附着力与地面法向反作用力

（三）作用在驱动轮上的地面切向反作用力

（四）附着率

第五节  汽车的功率平衡

第六节  装有液力变矩器汽车的动力性

第七节  电动汽车的动力性

（一）概述

（二）电动汽车的结构和特点

（三）电动汽车的动力性指标

（四）纯电动汽车的动力性

（五）混合动力电动汽车的动力性

三、考核知识点与考核要求

（一）汽车动力性指标

识记：汽车动力性的定义及汽车动力性三大指标。

（二）驱动力-行驶阻力平衡图与动力特性图

识记：汽车驱动力和行驶阻力的定义，汽车行驶方程式的表达。

领会：驱动力-行驶阻力平衡图与动力特性图表示的含义。

（三）附着条件与附着率

识记：行驶附着条件，切向反作用力，法向反作用力。

简单应用：附着力与附着率的区分。

（四）功率平衡图

识记：功率平衡图表示的含义。

领会：后备功率对车辆的重要性。

（五）电动汽车动力性

领会：电动汽车的概述，结构特点和动力性指标。

四、本章重点、难点

本章重点：汽车动力性的评价指标，汽车的驱动力图，滚动阻力，空气阻力，加速阻力，驱动力--行驶阻力平衡图及利用驱动力- 行驶阻力平衡图分析汽车的动力性，汽车的动力因数，动力特性图及利用动力特性图分析汽车的动力性，驱动与附着条件，附着力与附着率，汽车的功率平衡图，后备功率。

本章难点：滚动阻力及滚动阻力系数，附着力与附着率。

第二章 汽车的燃油经济性

一、学习目的与要求

掌握汽车燃油经济性的评价指标；掌握汽车燃油经济性的计算；掌握影响汽车燃油经济性的因素；了解电动汽车的经济性；了解汽车动力性、燃油经济性试验。

二、课程内容

第一节 汽车燃油经济性的评价指标

第二节 汽车燃油经济性的计算

第三节 影响汽车燃油经济性的因素

（一）使用方面

（二）汽车结构方面

第四节 装有液力变矩器汽车的燃油经济性计算

第五节 电动汽车的经济性

（一）电动汽车的经济性指标

（二）纯电动汽车的经济性

（三）混合动力电动汽车的经济性

第六节 汽车动力性、燃油经济性试验

（一）路上试验

（二）室内试验

三、考核知识点与考核要求

（一）汽车燃油经济性的评价指标

识记：等速百公里燃油消耗量曲线，循环行驶试验工况。

（二）汽车燃油经济性的计算

识记：等速行驶工况燃油消耗量的计算，循环工况的百公里燃油消耗量计算。

（三）影响汽车燃油经济性的因素

识记：在使用方面的影响，在汽车结构方面的影响。

（四）电动汽车的经济性

识记：经济性指标。

领会：纯电动汽车的经济性，混合动力电动汽车的经济性。

（五）汽车动力性、燃油经济性试验

识记：路上试验，室内试验。

四、本章重点、难点

本章重点：汽车燃油经济性的评价指标，汽车等速行驶工况燃油消耗量的计算，汽车等加速，等减速，停车怠速时燃油消耗量的计算，影响汽车燃油经济性的使用因素，影响汽车燃油经济性的结构因素。

本章难点：汽车等加速时燃油消耗量的计算，影响汽车燃油经济性的结构因素。

第三章 汽车动力装置参数的选定

学习目的与要求

掌握发动机功率、最小最大传动比的选择；掌握传动系统参数的选择；了解发动机和整车的性能匹配优化。

二、课程内容

第一节 发动机功率的选择

第二节 最小传动比的选择

第三节 最大传动比的选择

第四节 传动系档数与各档传动比的选择

第五节 利用燃油经济性-加速时间曲线确定动力装置参数

（一）主减速器传动比的确定

（二）变速器与主减速器传动比的确定

（三）发动机、变速器与主减速器传动比的确定

第六节 计算机仿真技术在发动机-整车系统性能匹配优化中的应用简介

（一）发动机的性能匹配优化

（二）发动机-整车系统性能匹配优化

（三）驾驶性能的计算机仿真

三、考核知识点与考核要求

（一）发动机功率、最小最大传动比的选择。

识记：发动机功率，最小传动比，最大传动比。

领会：比功率，最高车速，最大爬坡度，附着率，最低稳定车速等。

（二）传动系统参数的选择

识记：传动系档数与各档传动比，燃油经济性-加速时间曲线，发动机、变速器与主减速器传动比。

综合应用：掌握各传动比的计算方法和准则。

（三）发动机和整车的性能匹配优化

识记：发动机的性能的匹配优化，发动机-整车系统性能的匹配优化。

综合应用：驾驶性能的计算机仿真。

四、本章重点、难点

本章重点： 汽车发动机功率的选择，传动系最小传动比的选择，传动系最大传动比的选择，传动系挡数与各挡传动比的选择。

本章难点：传动系最小传动比的选择，传动系挡数与各挡传动比的选择。

第四章 汽车的制动性

一、学习目的与要求

对制动性的评价指标有全面的了解或掌握；熟悉制动时车轮的受力；重点掌握制动效能及其恒定性、制动时汽车的方向稳定性；了解前、后制动器制动力的比例关系。

二、课程的内容

第一节 制动性的评价指标

第二节 制动时车轮的受力

（一）地面制动力

（二）制动器制动力

（三）地面制动力、制动器制动力与附着力之间的关系

（四）硬路面上的附着系数

第三节 汽车的制动效能及其恒定性

（一）制动距离与制动减速度

（二）制动距离的分析

（三）制动效能的恒定性

第四节 制动时汽车的方向稳定性

（一）汽车的制动跑偏

（二）制动时后轴侧滑与前轴转向能力的丧失

第五节 前、后制动器制动力的比例关系

（一）地面对前、后车轮的法向反作用力

（二）理想的前、后制动器制动力分配曲线

（三）具有固定比值的前、后制动器制动力与同步附着系数

（四）前、后制动器制动力具有固定比值的汽车在各种路面上制动过程的分析

（五）利用附着系数与制动效率

（六）对前、后制动器制动力分配的要求

（七）辅助制动器和发动机制动对制动力分配和制动效能的影响

（八）防抱制动装置

第六节 汽车制动性的试验

三、考核知识点与考核要求

（一）制动性的评价指标

识记：汽车制动性的定义，制动性的三方面评价指标。

（二）制动时车轮的受力

识记：地面制动力，制动器制动力，地面制动力、制动器制动力与附着力之间的关系。

领会：硬路面上的附着系数。

简单应用：滑水现象。

（三）制动效能及其恒定性、制动时汽车的方向稳定性

识记：制动距离与制动减速度，制动距离的分析，制动效能的恒定性，汽车的制动跑偏，制动时后轴侧滑与前轴转向能力的丧失。

领会：前轴侧滑与后轴侧滑。

（四）前、后制动器制动力的比例关系

识记：地面对前、后车轮的法向反作用力，理想的前、后制动器制动力分配曲线，具有固定比值的前、后制动器制动力与同步附着系数，前、后制动器制动力具有固定比值的汽车在各种路面上制动过程的分析，利用附着系数与制动效率。

领会：对前、后制动器制动力分配的要求，辅助制动器和发动机制动对制动力分配和制动效能的影响。

简单应用：防抱制动装置，汽车制动性的试验。

四、本章重点、难点

本章重点：制动性的评价指标，地面制动力、制动器制动力与附着力的关系，滑动率与附着系数的关系，汽车的制动减速度，制动距离，制动跑偏，制动时后轴侧滑，前、后制动器制动力的理想分配曲线，具有固定比值的前后制动器制动力分配线，同步附着系数及其选择，在不同附着系数的道路上的制动过程分析，利用附着系数与附着效率，比例阀，防抱制动装置。

本章难点：在不同附着系数的道路上的制动过程分析，利用附着系数与附着效率。

第五章 汽车的操纵稳定性

一、学习目的与要求

对操纵稳定性的概述有全面的了解或掌握；熟悉轮胎的侧偏特性；掌握线性二自由度汽车模型对前轮角输入的响应；熟悉汽车操纵稳定性与悬架、转向系、传动系的关系；了解提高操纵稳定性的电子控制系统、汽车的侧翻、汽车操纵稳定性的路上试验。

二、课程内容

第一节 概述

（一）汽车操纵稳定性包含的内容

（二）车辆坐标系与转向盘角阶跃输入下的时域响应

（三）人-汽车闭路系统

（四）汽车试验的两种评价方法

第二节 轮胎的侧偏特性

（一）轮胎的坐标系

（二）轮胎的侧偏现象和侧偏力-侧偏角曲线

（三）轮胎的结构、工作条件对侧偏特性的影响

（四）回正力矩——绕ＯＺ轴的力矩

（五）有外倾角时轮胎的滚动

（六）轮胎模型简介

第三节 线性二自由度汽车模型对前轮角输入的响应

（一）线性二自由度汽车模型的运动微分方程

（二）前轮角阶跃输入下进入的汽车稳态响应——等速圆周行驶

（三）前轮角阶跃输入下的瞬态响应

（四）横摆角速度频率响应特性

第四节 汽车操纵稳定性与悬架的关系

（一）汽车的侧倾

（二）侧倾时垂直载荷在左、右侧车轮上的重新分配及其对稳态响应的影响

（三）侧倾外倾——侧倾时车轮外倾角的变化

（四）侧倾转向

（五）变形转向——悬架导向装置变形引起的车轮转向角

（六）变形外倾——悬架导向装置变形引起的外倾角的变化

第五节 汽车操纵稳定性与转向系的关系

（一）转向系的功能与转向盘力特性

（二）不同工况下对操纵稳定性的要求

（三）评价高速公路行驶操纵稳定性的试验——转向盘中心区操纵稳定性试验

（四）转向系与汽车横摆角速度稳态响应的关系

第六节 汽车操纵稳定性与传动系的关系

（一）地面切向反作用力与“不足-过多转向特性”的关系

（二）地面切向反作用力控制转向特性的基本概念简介

第七节 提高操纵稳定性的电子控制系统

（一）极限工况下前轴侧滑与后轴侧滑的特点

（二）横摆力偶矩及制动力的控制效果

（三）各个车轮制动力控制的效果

（四）四个车轮主动制动的控制效果

（五）VSC系统的构成

（六）装有VSC系统汽车的试验结果

第八节 汽车的侧翻

（一）刚性汽车的准静态侧翻

（二）带悬架汽车的准静态侧翻

（三）汽车的瞬态侧翻

第九节 汽车操纵稳定性的路上试验

（一）低速行驶转向轻便性试验

（二）稳态转向特性试验

（三）瞬态横摆响应试验

（四）汽车回正能力试验

（五）转向盘角脉冲试验

（六）转向盘中心区操纵稳定性试验

（七）电子稳定控制系统的正弦停滞试验

三、考核知识点与考核要求

（一）操纵稳定性的概述

识记：汽车操纵稳定性包含的内容，车辆坐标系与转向盘角阶跃输入下的时域响应，人-汽车闭路系统，汽车试验的两种评价方法。

（二）轮胎的侧偏特性

识记：轮胎的坐标系，轮胎的侧偏现象和侧偏力-侧偏角曲线，轮胎的结构、工作条件对侧偏特性的影响。

领会：回正力矩——绕ＯＺ轴的力矩，有外倾角时轮胎的滚动。

简单应用：轮胎模型简介。

（三）线性二自由度汽车模型对前轮角输入的响应

识记：线性二自由度汽车模型的运动微分方程，前轮角阶跃输入下进入的汽车稳态响应——等速圆周行驶，前轮角阶跃输入下的瞬态响应。

领会：横摆角速度频率响应特性。

（四）汽车操纵稳定性与悬架、转向系、传动系的关系

识记：汽车的侧倾及侧倾时垂直载荷在左、右侧车轮上的重新分配及其对稳态响应的影响，侧倾外倾、侧倾转向、变形转向、变形外倾，转向系的功能与转向盘力特性，不同工况下对操纵稳定性的要求，转向系与汽车横摆角速度稳态响应的关系，地面切向反作用力与“不足-过多转向特性”的关系。

领会：评价高速公路行驶操纵稳定性的试验——转向盘中心区操纵稳定性试验，地面切向反作用力控制转向特性的基本概念简介。

（五）提高操纵稳定性的电子控制系统、汽车的侧翻、汽车操纵稳定性的路上试验

识记：极限工况下前轴侧滑与后轴侧滑的特点，横摆力偶矩及制动力的控制效果，车轮制动力控制和主动制动的效果，刚性汽车的准静态侧翻，带悬架汽车的准静态侧翻，稳态转向特性试验，瞬态横摆响应试验，转向盘角脉冲试验。

领会：汽车的瞬态侧翻，低速行驶转向轻便性试验，汽车回正能力试验，转向盘中心区操纵稳定性试验。

简单应用：VSC系统的构成及实验结果，电子稳定控制系统的正弦停滞试验。

四、本章重点、难点

本章重点：车辆坐标系，轮胎坐标系，轮胎侧偏现象，影响侧偏特性的因素，有外倾角时轮胎的滚动，线性二自由度汽车模型的运动微分方程，汽车的稳态响应，悬架的侧倾特性，侧倾时左右车轮垂直载荷变化对汽车转向性能的影响，侧倾时车轮外倾角的变化对汽车转向性能的影响，运动侧偏对汽车转向性能的影响。

本章难点：轮胎侧偏现象，汽车的稳态响应，悬架的侧倾特性。

第六章 汽车的平顺性

一、学习目的与要求

掌握人体对振动的反应和平顺性的评价，路面不平度的统计特性掌握汽车振动系统的简化，单质量和双质量系统的振动；熟悉双轴汽车的振动和“人体-座椅”系统的振动；了解汽车平顺性试验和数据处理。

二、课程内容

第一节 人体对振动的反应和平顺性的评价

（一）人体对振动的反应

（二）平顺性的评价方法

第二节 路面不平度的统计特性

（一）路面不平度的功率谱密度

（二）空间频率功率谱密度Gq(n)化为时间频率功率谱密度Gq(f)

（三）路面对四轮汽车的输入功率谱密度

第三节 汽车振动系统的简化，单质量系统的振动

（一）汽车振动系统的简化

（二）单质量系统的自由振动

（三）单质量系统的频率响应特性

（四）单质量系统对路面随机输入的响应

第四节 车身与车轮双质量系统的振动

（一）运动方程与振型分析

（二）双质量系统的传递特性

（三）车身加速度、悬架弹簧动挠度和车轮相对动载的幅频特性

（四）在路面随机输入下系统振动响应均方根值的计算

（五）系统参数对振动响应均方根值的影响

（六）主动悬架与半主动悬架

第五节 “人体-座椅”系统的振动

（一） “人体-座椅”系统的传递特性

（二） “人体-座椅”系统的参数选择

第六节 汽车平顺性试验和数据处理

（一）平顺性试验的主要内容

（二）平顺性试验数据的采集和处理

三、考核知识点与考核要求

（一）人体对振动的反应和平顺性的评价，路面不平度的统计特性

识记：人体对振动的反应，平顺性的评价方法，路面不平度的功率谱密度，空间频率功率谱密度Gq(n)化为时间频率功率谱密度Gq(f)。

领会：路面对四轮汽车的输入功率谱密度。

（二）汽车振动系统的简化，单质量和双质量系统的振动

识记：汽车振动系统的简化，单质量系统的自由振动、频率响应特性、对路面随机输入的响应，双质量系统运动方程与振型分析、传递特性，双质量系统车身加速度、悬架弹簧动挠度和车轮相对动载的幅频特性。

领会：双质量系统在路面随机输入下系统振动响应均方根值的计算，双质量系统参数对振动响应均方根值的影响。

综合应用：主动悬架与半主动悬架。

（三）“人体-座椅”系统的振动

识记：“人体-座椅”系统的传递特性，“人体-座椅”系统的参数选择。

综合应用：汽车平顺性试验的主要内容和数据的采集处理。

四、本章重点、难点

本章重点：人体对振动的反应，汽车行驶平顺性的评价方法，路面不平度的功率谱密度，空间频率功率谱密度化为时间频率功率谱密度，汽车振动系统的简化，单质量系统的自由振动，单质量系统的频率响应特性，单质量系统对路面随机输入的响应，振动响应均方根值谱的计算与分析。

本章难点：汽车行驶平顺性的评价方法，路面不平度的功率谱密度，单质量系统的频率响应特性，振动响应均方根值谱的计算与分析。

第七章 汽车的通过性

一、学习目的与要求

掌握汽车通过性评价指标及几何参数，松软地面的物理性质；熟悉车辆的挂钩牵引力及牵引通过性计算；了解间隙失效的障碍条件和汽车越过台阶、壕沟的能力、汽车的通过性试验。

二、课程内容

第一节 汽车通过性评价指标及几何参数

（一）汽车支承通过性评价指标

（二）汽车通过性几何参数

第二节 松软地面的物理性质

（一）土壤切应力与剪切变形的关系

（二）土壤法向负荷与沉陷的关系

（三）半流体泥浆及雪的密度对通过性的影响

第三节 车辆的挂钩牵引力

（一）车辆在松软地面上的土壤阻力

（二）松软地面给车辆的土壤推力

（三）挂钩牵引力

第四节 牵引通过性计算

第五节 间隙失效的障碍条件

（一）顶起失效的障碍条件

（二）触头失效的障碍条件

第六节 汽车越过台阶、壕沟的能力

第七节 汽车的通过性试验

（一）通过性试验的主要内容

（二）土壤参数的测定

三、考核知识点与考核要求

（一）汽车通过性评价指标及几何参数，松软地面的物理性质。

识记：汽车支承通过性评价指标和通过性几何参数，土壤切应力与剪切变形的关系，土壤法向负荷与沉陷的关系。

领会：半流体泥浆及雪的密度对通过性的影响。

（二）车辆的挂钩牵引力及牵引通过性计算

识记：车辆在松软地面上的土壤阻力，松软地面给车辆的土壤推力，挂钩牵引力，牵引通过性计算。

（三）间隙失效的障碍条件和汽车越过台阶、壕沟的能力、汽车的通过性试验

识记：顶起失效的障碍条件，触头失效的障碍条件，汽车越过台阶、壕沟的能力。

综合应用：通过性试验的主要内容及土壤参数的测定

四、本章重点、难点

本章重点：汽车间隙失效，通过性的几何参数，汽车越过台阶的能力。

本章难点：汽车间隙失效。

Ⅳ 关于大纲的说明与实施要求

为了使本大纲的规定在个人自学、社会助学和考试命题中得到贯彻落实，特对相关问题作如下说明，并提出具体实施要求：

（一）自学考试大纲的目的和作用

课程自学考试大纲是根据专业自学考试计划的要求，结合自学考试的特点而确定。其目的是对个人自学、社会助学和课程考试命题进行指导和规定。

课程自学考试大纲明确了课程学习的内容以及深广度，规定了课程自学考试的范围和标准。因此，它是编写自学考试教材和辅导书的依据，是社会助学组织进行自学辅导的依据，是自学者学习教材、掌握课程内容知识范围和程度的依据，也是进行自学考试命题的依据。

（二）课程自学考试大纲与教材及命题的关系

课程自学考试大纲是进行学习和考核的依据，教材是学习掌握课程知识的基本内容与范围，教材的内容是大纲所规定的课程知识和内容的扩展与发挥。本大纲对考核的要求是适当体现的，并与选用教材所体现的课程内容是一致的。

命题应根据本大纲规定的目标来确定，考核要求、考试命题要覆盖到各章，并突出重点章节。不出死题，着重学生识记能力、理解分析能力和综合能力的培养。

（三）关于自学教材

《汽车理论》，余志生主编，机械工业出版社，2018年版（第6版）。

（四）本课程自学要求和自学方法的指导

自学考试是一种开放性的教育形式，它主要是通过考生个人自学以及社会助学，来达到国家考试所规定的考核目标。从考试类型上看，自学考试又是一种“标准参照性考试”，考生只要能够达到自学考试各科考试大纲所规定的要求，即可通过这一科目的考试。认真自学是考生能否顺利通过自学考试并取得学历资格的基础。

为有效地指导个人自学和社会助学，本大纲已指明了课程的重点和难点，在各章的基本要求中也指明了各章内容的重点和难点。

考生如果希望以自学为主通过《车辆理论》考试，应在自学中注意以下事项：

应依据本课程考试大纲所规定的考核知识点、考核目标和具体要求，对大纲规定的考试内容进行全面系统地学习，在通读教材有关内容的基础上，按照考试大纲的规定，重点学习那些必须考核的内容。

学习车辆理论，要以《汽车理论》为基础，结合课本深入研究相关理论，要注意理论联系实际。

学生可通过到汽车相关企业或项目实习、调研，累积相关的经验。

（4）可通过搜索汽车类相关网站，留意与汽车相关的法规以及标准规范的变化，获取最新相关资料来辅助学习。

（五）对社会助学的要求

教材重点章（第1章、第4章、第5章、第6章）的自学或助学的基本学时分别不少于16、18、16、14，次重点章（第2章、第3章）的自学或助学的基本学时分别不少于6、6，一般章（第7章）的自学或助学的基本学时不少于4，即总学时不少于80。

（六）对考核内容和考核目标的说明

这是本考试大纲的主要内容，它包括以下三个方面：

1.基本要求：指考生对考试范围内的各章教材的基本概念、原理、方法，应该熟记，达到牢固掌握的程度。为使考生更好地把握各章节的基本要求，本大纲在下面“考核目标和具体要求”中，做出具体规定。

2.考核知识点：指各章中需要考核的部分。在本大纲中，对于各章节的内容规定了若干个知识点，具体的知识点又可分成若干个知识细目。

3.考核目标和具体要求：指考生应该把握知识点的程度，它是本课程进行命题时的基本依据。本大纲结合课程的特点，在“考核目标和具体要求”中，提出了4个不同认知层次的具体要求：

（1）识记：能正确认识和表述科学事实、原理、术语和规律，知道该课程的基础知识，并能进行正确的选择和判断。

（2）领会：能将所学知识加以解释、归纳，能领悟某一概念或原理与其他概念或原理之间的联系，理解其引申意义，并能做出正确的表述和解释。

（3）简单应用：能用所学的概念、原理、方法正确分析和解决较简单问题，具有分析和解决一般问题的能力。

（4）综合应用：能灵活运用所学过的知识，分析和解决比较复杂的问题，具有一定解决实际问题的能力。

上述4个不同层次的认知能力是层级递进的关系，后一层次的认知能力，包含了前面所有层次的能力要求。都是考核必须注意的内容范围。

（七）关于本课程考试的几个规定

1.本课程考试方式为闭卷、笔试，考试时间150分钟。

2.本课程考试评分采取“百分制”，60分及格。

3.各种题型的具体样式参见本大纲附录。
4.本课程考试卷面中，试题的难度可分为：较易、易、难、较难四个等级，每份试卷中不同难度试题的分数比例一般为2：3：3：2。

5.本课程考试卷面中，识记、领会、简单应用、综合应用4类题目，各占分数的20％、30％、30％、20％。

6.必须注意试题的难易程度与能力层次有一定的联系，但二者不是等同的概念。在各个能力层次中对于不同的考生都存在着不同的难度。

附录 题型举例

一、填空题

1.评价汽车动力性的指标为         、        和         。

单项选择题

1.滑动率S=100%时候的制动力系数也称为(      )。

A、峰值附着系数；   B、滑动附着系数   C、侧向力系数  D、以上都不对

三、判断题

1.静态储备系数S.M.为正值时，汽车具有过多转向特性。(      )

四、简答及问答题

1.请简要描述滑水现象？
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