北京市高等教育自学考试课程考试大纲


课程名称：智能交通系统概论        课程代码：12495          2017年05月版



第一部分    课程性质与设置目的
一、课程性质与特点
《智能交通系统概论》是北京市高等教育自学考试城市公共交通营运管理专业（专科）专业核心课之一，本课程的学习对全面了解和掌握世界前沿的交通系统的知识起重要的作用。
本课程主要介绍智能运输系统的相关知识，内容包括：智能运输系统ITS概述、智能运输系统（ITS）的发展历程及趋势、智能运输系统的基础理论和技术、智能运输系统的信息采集及通信技术、智能运输系统的体系框架和标准化、先进的交通管理系统、先进的出行者信息系统、先进的车辆运营管理系统、电子收费系统、智能车辆与先进驾驶辅助系统、车联网及车-路协同系统、综合智能运输系统、智能运输系统的评价等等。通过本课程的学习，使学生对智能运输系统的发展状况、结构组成、运营管理等方面形成整体系统的了解和认识。
本大纲根据高等教育自学考试北京市高等教育自学考试城市公共交通营运管理专业（专科）培养目标编写而成，立足于培养高素质城市公共交通营运管理专业（专科）人才，以适应社会对该专业人才的需求。

二、课程目标与基本要求
本课程的目标和任务是使学生通过本课程的自学掌握智能运输系统的基础理论、基本知识和基本技能。其中，注重专业性和实用性。通过辅导考试，考察考生对智能交通的系统构成、运营管理等相关知识掌握情况，以及考察考试利用智能运输系统相关方面的知识解决实际问题的能力，使考生能够更好地胜任公共交通营运管理方面的一般岗位。同时，了解智能运输系统的现代进展，为以后的学习和工作打下坚实基础。
课程基本要求如下：
1、掌握智能运输系统的基本概念、发展状况、运营模式。
2、掌握智能运输系统特性。
3、了解城市智能运输系统的先进管理模式。
4、学习智能运输系统的总系统与子系统之间的工作模式。
5、学习智能运输系统的评价指标及运作流程的相关知识。
6、掌握一般智能运输系统的结构组成、运营管理、相关技术和评价相关知识。
7、了解基于智能运输系统系统建立的城市交通系统和高速公路交通系统的运营管理知识。


第二部分   考核内容与考核目标

第一章  绪论

一、学习目的与要求
通过本章的学习，了解智能运输系统相关的基本知识、智能运输系统的发展历程及趋势，掌握智能运输系统的基本概念、系统组成、运作特点与功能，探讨现在和未来智能运输系统的形式。
二、考核知识点与考核目标
(1) 智能运输系统概述
识记：智能运输系统的内涵
理解：智能运输系统的研究开发背景和相关方面的基础知识。
(2) 智能运输系统的发展历程及趋势
识记：智能运输系统的发展趋势
理解：美国、欧洲、日本、其他国家和地区、中国智能运输系统的发展历程


 第二章  智能运输系统的基础理论和技术

1、 学习目的与要求
通过本章的学习，认识智能运输系统的基础理论和技术，了解智能运输系统的系统工程理论、智能控制理论、智能协同理论、交通地理信息系统等相关方面的知识，掌握控制基础理论和技术，认识各项理论和技术的工作模式。

二、考核知识点与考核目标
（一）系统工程理论
识记：系统工程的定义及相关概念
理解：系统工程的研究过程及其研究的对象
应用：利用系统工程理论解决交通相关方面的问题，即：交通运输系统工程
（二）智能控制理论
识记：智能控制理论的定义、相关概念
理解：智能控制理论的发展
应用：智能控制理论在智能运输系统中的应用
（三）智能协同理论
识记：协同论的产生及其研究对象
理解：交通流系统车-路协同特征分析、交通控制管理的协同理论
应用：车队协同驾驶技术与公共交通协同理论；利用智能协同理论解决交通方面的问题
（四）交通地理信息系统
识记：交通地理信息系统的组成及功能
理解：导航数字地图
应用：地理信息系统在智能运输系统中的应用

第三章  智能运输系统的信息采集及通信技术

一、学习目的与要求
通过本章的学习，认识智能运输系统的信息采集及通信技术，了解智能运输系统的信息采集技术、信息显示技术、通信技术、信息处理和融合技术等相关方面的知识，掌握信息采集及通信技术，认识各项技术的工作模式。

二、考核知识点与考核目标
（一）信息采集技术
识记：传感器技术的定义及相关概念，传感器的组成、分类
理解：交通中的常用的传感器工作原理
应用：交通中的常用的传感器在智能运输系统中的应用
（二）信息显示技术
识记：信息显示技术的定义及相关概念
理解：信息显示产品的主要种类
（三）定位与识别技术
识记：定位技术的定义及相关概念、发展、方法
理解：全球卫星导航系统、其他卫星定位系统的特点、定位原理、
（四）通信技术
识记：通信技术的发展及分类、分组交换通信技术、3G和4G
应用：通信技术在智能运输系统中的应用
（五）信息处理和融合技术
识记：信息处理技术和融合技术的定义及相关概念、发展历史
应用：信息处理技术和融合技术在智能运输系统中的应用

第四章  智能运输系统的体系框架和标准化

一、学习目的与要求
通过本章的学习，认识智能运输系统的体系框架和相应标准，了解智能运输系统的智能运输系统体系框架的定义和作用、国外智能运输系统体系框架、中国智能运输体系框架、智能运输系统标准化等相关方面的知识。认识各项理论和技术的工作模式。
二、考核知识点与考核目标
(一) 智能运输系统体系框架的定义和作用
    识记: 智能运输系统体系框架的定义和组成
理解: 智能运输系统体系框架的研究方法、开发过程
应用：智能运输系统体系框架的应用
(二) 国外智能运输系统体系框架
    识记：美国、日本智能运输系统的特征
理解：美国、日本智能运输系统的结构组成、运营管理和相关技术
应用：根据美国、日本智能运输系统提出对我国智能运输系统的改善建议 
(三）中国智能运输体系框架
识记：中国智能运输系统的特性
理解：中国智能运输系统的发展过程
应用：中国智能运输系统的用户服务、逻辑框架和物理框架
（四）智能运输系统标准化
识记：智能运输系统标准化的意义
理解：智能运输系统标准化的发展途径、发展现状
应用：中国智能运输系统标准体系的研究


第五章  先进的交通管理系统

一、学习目的与要求
通过本章的学习，理解先进智能运输系统的管理系统相关方面的知识，认识管理系统结构框架、城市交通信号控制系统、城市交通需求管理、高速公路交通管理等相关的管理系统的知识。
二、考核知识点与考核目标
(一) 先进的交通管理系统简介
    理解: 先进的交通管理系统的含义及相关方面的含义。
(二) 先进的交通管理系统结构框架
    识记：先进的交通管理系统的组成、功能和特点
（三）城市交通信号控制系统
    识记：城市交通信号控制系统的定义、组成及功能
理解：美国的TRANSYT系统、英国的SCOOT系统、澳大利亚的SCATS系统相关方面的知识
应用：先进的交通信号控制系统
(四) 城市交通需求管理 
识记: 交通需求管理的基本理论
理解：交通需求管理的典型措施、技术模式
应用：交通拥堵收费
（五）高速公路交通管理
识记: 高速公路的定义、特征和类型，交通事故管理的含义
理解：事件管理的流程，国内外的发展现状
应用：国内高速公路运行中存在的问题、原因、解决对策

第六章 先进的出行者信息系统
    
一、学习目的与要求
通过本章的学习，理解先进智能运输系统的出行者信息系统相关方面的知识，了解出行者信息系统的含义与发展历程、作用、特点与效果、服务内容与技术进步、车载路径诱导系统、停车诱导信息系统相关的子系统的知识。
二、考核知识点与考核目标
(一) 出行者信息系统的含义与发展历程
    识记: 出行者信息系统的含义
    理解: 出行者信息系统的发展历程
(二)出行者信息系统的作用、特点与效果
识记: 出行者信息系统的作用
理解：出行者信息系统的特点
应用：出行者信息系统的效果
(三）出行者信息系统的服务内容与技术进步
识记: 出行者信息系统的服务内容
理解：出行信息系统的相关技术
应用：出行信息系统的进步
（四）车载路径诱导系统
    识记：车载路径诱导系统的含义、内容
理解：车载路径诱导系统的关键技术
应用：车载路径诱导系统运用的实例
(五) 停车诱导信息系统
识记：停车诱导信息系统的含义、内容
理解：停车诱导信息系统的关键技术
应用：停车诱导信息系统运用的实例


第七章  先进的车辆运营管理系统

一、学习目的与要求
通过本章的学习，理解先进智能运输系统的车辆运营管理系统相关方面的知识，了解先进的车辆运营管理系统中的公共交通运营管理系统、危险品车辆运营管理系统、出租车运营管理系统等相关的子系统的内容。
二、考核知识点与考核目标
(一) 先进的车辆运营管理系统概述
理解: 先进的车辆运营管理系统的含义、内容和功能
(二) 先进的公共交通运营管理系统
识记：先进的公共交通运营管理系统的概念、结构
理解：先进的公共交通运营管理系统的典型技术
应用：智能化调度系统的研究现状、系统构成、智能化调度方法、公交优先策略等
(三） 危险品车辆运营管理系统
识记：危险品车辆运营管理系统的功能分析含义、内容
理解：危险品车辆运营管理系统的体系结构
应用：危险品车辆运营管理系统的结构组成工作流程
(四) 出租车运营管理系统
识记：出租车运营管理系统的构成含义及体系结构
理解：出租车运营管理系统的特点及功能
应用：出租车运营管理系统的典型技术及运作流程

第八章  电子收费系统

一、学习目的与要求
通过本章的学习，理解先进智能运输系统的电子收费系统相关方面的知识，了解先进的电子收费系统中的电子收费系统的基本构成分类、应用技术、应用实例等相关的内容。
二、考核知识点与考核目标
(一) 电子收费系统概述
    识记：电子收费系统的基本构成含义
    理解：电子收费系统的分类及国内外的发展状况
(二) 电子收费系统的应用技术
识记：电子收费系统应用的主要先进技术专用短程通信、自动车辆识别和自动车型分类、视频稽查系统
应用：电子收费系统的应用的计算机网路技术、相关的软硬件和防干扰措施
(三）电子收费系统应用实例
识记：高速公路不停车收费系统
应用：德国高速公路电子收费系统在上的应用状况

第九章 智能车辆与先进驾驶辅助系统

一、学习目的与要求
通过本章的学习，熟悉智能车辆与先进驾驶辅助系统发展状况，了解智能车辆的研究意义、发展状况、关键技术、发展方向、智能车辆比赛、先进驾驶辅助系统等相关知识。
二、考核知识点与考核目标
（一）智能车辆与先进驾驶辅助系统概述
      理解：智能车辆与先进驾驶辅助系统的含义和相关的基础知识
（二）智能车辆的研究意义
      理解：智能车辆的研究意义
（三）智能车辆的发展状况
      理解：国外和我国智能车辆的发展状况
（四）智能车辆的关键技术
识记：智能车辆的关键技术及体系结构
理解：环境感知技术、规划决策技术、车辆控制技术的含义
应用：智能车辆的关键技术在智能车辆上的应用
（五）智能车辆的发展方向
理解：理解智能车辆的发展方向
(六)智能车辆比赛
识记：国内外比较著名的智能车辆比赛：美国的DARPA比赛、欧洲的机器人汽车试验赛、中国智能车比赛
理解：国内外智能车辆比赛的现状以及发展方向
应用：智能车辆比赛的应用
（七）先进驾驶辅助系统
识记：先进驾驶辅助系统的含义及结构组成
理解：先进驾驶辅助系统的自适应巡航控制系统、车辆偏离预警系统、换道辅助系统、驾驶疲劳预警系统等子系统的结构构造及工作原理
应用：先进驾驶辅助系统的应用

第十章  车联网及车-路协同系统

一、学习目的与要求
通过本章的学习，了解车联网及车-路协同系统的含义、发展状况及工作原理，熟悉Telematics的产生与发展、Telematics的系统构成及业务功能和车-路协同系统的产生与发展、关键技术及研究方向、体系结构、应用等相关方面的内容。
二、考核知识点与考核目标
（一）车联网及车-路协同系统概述
      理解：车联网及车-路协同系统含义及基本知识
（二）车载信息服务系统
      识记：Telematics的系统构成及业务功能关键技术、研究方向、体系结构
      理解：Telematics的产生与发展
      应用：Telematics的应用
(三) 车-路协同系统
     识记：车-路协同系统的关键技术、体系结构
     理解:车-路协同系统的产生与发展
     应用:车-路协同系统的应用



第十一章 综合智能运输系统

一、学习目的与要求
    通过本章的学习，了解综合智能运输系统的含义、系统结构及功能，熟悉综合智能运输系统的铁路智能运输系统、航空智能运输系统、水运智能运输系统、管道智能运输系统、智能型综合运输系统等子系统系统结构、工作原理。
二、考核知识点与考核目标
（一）铁路智能运输系统
      识记：铁路智能运输系统的含义、结构组成
      理解：铁路智能运输系统的国内外研究现状、工作原理
      应用：利用铁路智能运输系统解决实际运输过程中存在的问题
（二）航空智能运输系统
      识记：航空智能运输系统的含义、结构组成
      理解：航空智能运输系统的国内外研究现状、工作原理
       应用：利用航空智能运输系统解决实际运输过程中存在的问题
(三) 水运智能运输系统
      识记：水运智能运输系统的含义、结构组成
      理解：水运智能运输系统的国内外研究现状、工作原理
      应用：利用水运智能运输系统解决实际运输过程中存在的问题
(四) 管道智能运输系统
      识记：管道智能运输系统的含义、结构组成
      理解：管道智能运输系统国内外研究现状、工作原理
      应用：利用管道智能运输系统解决实际运输过程中存在的问题
(五) 智能型综合运输系统
      识记：智能型综合运输系统的概念、功能
      理解：中国智能型综合运输系统的组成；智能型综合运输系统系统结构、实际案例的应用
      应用：利用智能型综合运输系统解决实际运输过程中存在的问题
    

第十二章  智能运输系统的评价
一、学习目的与要求
通过本章的学习，了解智能运输系统的评价方法，熟悉评价目的、意义及相关指标，并可以对实际的智能运输系统进行评价。
二、考核知识点与考核目标
（一）智能运输系统评价的概述
理解：智能运输系统的含义及相关的基础知识
（二）智能运输系统评价的目的、意义
理解：智能运输系统评价目的、意义
(三) 智能运输系统评价的内容
理解：智能运输系统的评价指标、评价方法
(四) 智能运输系统项目评价
识记：智能运输系统项目评价的内容
理解：智能运输系统经济评价、技术评价
应用：利用智能运输系统项目评价方法对某一智能运输系统项目进行评价

第三部分 有关说明与实施要求
一、考核目标的能力层次表述
本大纲在考核目标中按着“识记”、“理解”、“应用”等三个能力层次规定考生应达到的能力层次要求，各能力层次为递进等级关系，后者必须建立在前者的基础上，其含义是：
识记：能知道有关的名词、概念、知识的含义，并能正确认识和表述。
理解：在了解的基础上，能全面把握基本概念、基本原理、基本方法与技能，并把握上述内容的区别和联系。
应用：在理解的基础上，能运用基本概念、基本原理、基本方法与技能，分析和解决有关的理论和实际问题，并能够运用多个知识点进行综合分析，解决问题。

二、教材
《智能运输系统》，高利，吴绍斌，赵亚男，朴基男.北京：北京理工大学出版社，2016年版。

三、自学方法指导
1．在开始学习指定教材每一章之前，应先阅读大纲中有关这一章考核知识点及对知识点的能力层次要求和考核目标，使阅读教材有的放矢。
2．阅读教材时，要仔细阅读逐句推敲，深刻理解基本概念、基本理论，牢固把握基本方法与技能。
3．自学过程中坚持做好读书笔记，做到有归纳、有总结、有理解。自学过程中除了勤于思考外，还要勤于提问，勤于请教，勿死记硬背，生搬硬套，急于求成。要注意所学内容纵向和横向的联系。

四、对社会助学的要求
1．应熟知考试大纲对课程提出的目标总要求和各章掌握的知识点。
2．应熟知各知识点要求达到的能力层次，并深刻体会与理解各知识点的考核目标。
3．辅导时应注意指导考生加强本学科研究方法的训练，加强考生自学能力、观察和思维理解能力、分析解决问题能力及创新意识的培养。
4．辅导时应以考试大纲为准，指定教材为基础，避免随意超纲。
5． 辅导时协助考生理解知识点的能力层次，不可将试题难易与能力层次直接挂钩。
6． 辅导时应突出重点，对学生要启发引导，不可让学生死记硬背。
7． 辅导时应要求学生刻苦学习，钻研教材，独立思考，勤于提问。
8．助学学时：本课程共5学分，建议总学时90学时，课时分配如下：

	章次
	内       容
	学时

	第一章
	       绪论
	4

	第二章
	智能运输系统的基础理论和技术
	6

	第三章
	智能运输系统的信息采集及通信技术
	6

	第四章
	智能运输系统的体系框架和标准化
	8

	第五章
	先进的交通管理系统
	10

	第六章
	先进的出行者信息系统
	8

	第七章
	先进的车辆运营管理系统
	8

	第八章
	电子收费系统
	6

	第九章
	智能车辆与先进驾驶辅助系统
	12

	第十章
	车联网及车路协同系统
	6

	第十一章
	综合智能运输系统
	10

	第十二章
	智能运输系统的评价
	6

	总计
	90




五、关于命题考试的若干规定
1．本大纲各章所提到的考核内容和考核目标都是考试内容。试题覆盖到章，适当突出重点，试题内容不超纲。
2．试卷中试题比例一般为识记占40%、理解占30%、应用占30%。
3．反映不同难易度的试题分数比例一般为较易、中等难度共占80%、较难占20%。
4．试题类型一般为：单项选择题、多项选择题、填空题、简答题、论述题。
5．考试采用闭卷笔试，考试时间为150分钟，采用百分制评分，60分及格。

六、题型示例

一、单项选择题，在每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的，请将其代码填写在题后的括号内。错选、多选或未选均无分。
[bookmark: Tfaca96b9_62fb_427f_b3c2_bf3055e13b85s][bookmark: Tfaca96b9_62fb_427f_b3c2_bf3055e13b85e][bookmark: _GoBack]为平衡相邻线路之间客流负荷，减少乘客周转而组织的一种车辆跨线运行的调度形式是    。
[bookmark: Xfaca96b9_62fb_427f_b3c2_bf3055e13b85As][bookmark: Xfaca96b9_62fb_427f_b3c2_bf3055e13b85Ae][bookmark: Xfaca96b9_62fb_427f_b3c2_bf3055e13b85Bs][bookmark: Xfaca96b9_62fb_427f_b3c2_bf3055e13b85Be]	A．区间车  	B．全程车  
[bookmark: Xfaca96b9_62fb_427f_b3c2_bf3055e13b85Cs][bookmark: Xfaca96b9_62fb_427f_b3c2_bf3055e13b85Ce][bookmark: Xfaca96b9_62fb_427f_b3c2_bf3055e13b85Ds][bookmark: Xfaca96b9_62fb_427f_b3c2_bf3055e13b85De]	C．定班车  	D．跨线车  

二、多项选择题，在每小题列出的四个备选项中至少有两个是符合题目要求的，请将其代码填写在题后的括号内。错选、多选、少选或未选均无分。
[bookmark: T57996999_7d39_4b31_a3d3_76a511bfd7ees][bookmark: T57996999_7d39_4b31_a3d3_76a511bfd7eee]中国特有的大中城市道路交通情况特点包括               。
[bookmark: X57996999_7d39_4b31_a3d3_76a511bfd7eeAs][bookmark: X57996999_7d39_4b31_a3d3_76a511bfd7eeAe][bookmark: X57996999_7d39_4b31_a3d3_76a511bfd7eeBs][bookmark: X57996999_7d39_4b31_a3d3_76a511bfd7eeBe]	A．人车混行 	B．非机动车数量大 
[bookmark: X57996999_7d39_4b31_a3d3_76a511bfd7eeCs][bookmark: X57996999_7d39_4b31_a3d3_76a511bfd7eeCe][bookmark: X57996999_7d39_4b31_a3d3_76a511bfd7eeDs][bookmark: X57996999_7d39_4b31_a3d3_76a511bfd7eeDe]	C．路口混乱 	D．通过路口的车速低  

三、填空题，请在每小题的空格中填上正确答案。错填、不填均无分。
[bookmark: T60c44d7c_e4f5_40f4_a060_f6450d88bfc7s][bookmark: T60c44d7c_e4f5_40f4_a060_f6450d88bfc7e]美国鼓励实施新的合乘运营软件系统，包括调度软件和______________。  

四、简答题
[bookmark: Tcf7aa560_8c92_4414_976a_6ea2771316d3e]简述交通事件检测方法和技术种类。  

五、论述题
[bookmark: T481478c5_e1c9_4479_9042_9ba310cc385ae]请论述智能车辆模糊逻辑控制及其特点。  

